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Lecon 6 Veéhicule intelligent Multifonction

Points abordés dans cette section

Apres avoir appris les lecons 0 a 5, je pense que vous avez une compréhension plus profonde des
différentes fonctions de la voiture robotisée. Maintenant, il est temps pour nous de combiner toutes
ces fonctions ensemble, afin de donner une dme a la voiture robotisée et de réaliser des

performances encore plus impressionnantes.

Points d’apprentissages :

& Apprenez a combiner l'application au véhicule pour permettre le contréle de ses

mouvements en utilisant le bluetooth.
@ Apprenez a combiner I'application au véhicule pour pouvoir faire de la

programmation graphiqu tout en utilisant le bluetooth.
Matériel nécessaire :

@ Unvéhicule (équipé d’une batterie)
@ Un céble USB
€ Un module Bluetooth

@ UniPhone ou téléphone Android

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problé lors de I' blage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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I. Controle a la manette

Etape 1 : Téléverser le programme

Ouvrez le code se situant a 'emplacement suivant "\Elegoo Smart Robot Car Kit V3.0 Plus\Lesson 6

SmartCar_Multi_function\Rocker_Control" et téléversez le programme sur la carte Arduino.

Lesson & SmartCar_Multi_function » Rocker_Control v 0 Search Ro... 2
el
o Mame Date modified Type
€% Rocker_Control 17/07/2019 09:54 Arduina file

Débranchez-la carte de l'ordinateur, puis allumez I'alimentation électrique du véhicule.

(CONSEILS : Le module Bluetooth doit étre retiré lorsque vous téléversez le programme, san
s quoi le téléversement pourrait échouer).

Etape 2 : Ouvrez I'application "Elegoo BLE Tool".

Smart Robot MiniCar

Smart Robot Car

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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Etape 4 : Connectez le Bluetooth
Cliquez sur Smart Robot Car pour entrer dans la page de contréle. Puis appuyez sur l'icone

" " pour entrer dans l'interface de recherche Bluetooth. Reportez-vous a la lecon 2 pour

plus de détails.

Rockes Condnod

Etape 5 : Veuillez cliquer sur "Rocker Control".

Smart Robot Car

Rocker Control

Ftape 6 : Présentation de I'interface de commande

Obstacle mode

Line Tracking mode

Rocker Controller

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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Les principales fonctions du panneau de commande sont divisées en trois parties :
Joystick : Vous pouvez contréler librement le mouvement de la Smart Car, appuyez sur le bouton carré

pour arréter la voiture.

Mode obstacle : La voiture passe en mode d'évitement d'obstacle, qui est le méme que celui utilisé dans la legon 4.

IO. Programmation graphique

Principe :

Chaque fonction de la programmation graphique dans I'application est réalisée en envoyant un string (chaine
de caractéres, au format de données Json) a I'Arduino par le biais du Bluetooth du téléphone. Ensuite, le
module Bluetooth sur la Smart Robot Car va transmettre la chaine de caractéres au port série. Dans le
programme, la chaine sera supprimée une fois les données lues par le port série. Le contenu associé a la

fonction sera alors analysé, puis si I'une des chaines enregistrées est identique a celle lue, la fonction

correspondante sera exécutée.
La chaine (au format de données Json) est grossiérement formatée comme suit :

{"N":2, "D1": 1}

Arduino UNO R3
Smart robot car

Mobile phone

Data transmission

APP vrsugh

Data transmission through

communication

Graphical hIUE tDOth . jcommunication protocal “ blue tﬂﬂ'th serial port

Prngra:mp___.. H
Send

Rocker (et Sammal) Read serial port
mstructions data and parse

Control
\ Send a single CU data according

j character, such as to program to

DI" ‘nlitrnl "ﬂ" ||‘|- "h"... fEiIiIZE
corresponding

function

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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Les commandes du véhicule robotique basées sur la programmation graphique (format Json)

" Car 3.0 + instruction V2 " se présentent de la maniére suivante :

Mode de détection d’obstacle

Commande {“N”:21, “D1”:parametre 1 }
Fonction Vérifie si un obstacle est détecté
Retour {false} : Aucun obstacle n’est détecté

{true} : Obstacle détecté

Description des 1: Vérifier si des obstacles sont détectés

paramétres

Mode de suivi de lignes

Commande {*N”:22,"D1:0 }

Fonction Dispositif de détection des lignes noires pour réaliser un suivi de
lignes.

Retour {false} : Aucune ligne noire n’est détectée

{true} : Une ligne noire est détectée

Description des Parameétre D1
paramétres L
0 : Détection sur le capteur de gauche

1 : Détection sur le capteur intermédiaire

2 : Détection sur le capteur de droite

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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Mode Sport

Commande {“N”:1,”D1”:parametre 1,”D2”:parametre 2,”D4”:parametre 3 }
Fonction Regle la direction et la vitesse des moteurs.

Retour {ok}

Description des

Paramétre 1 (sélectionne le moteur correspondant)

parametres
0 : Tous les moteurs
1 : Moteur avant gauche
2 : Moteur avant droit
3 : Moteur arriére gauche
4 : Moteur arriére droit
Paramétre 2 (Sélection de la direction de rotation du moteur)
0 : stop
1 : Marche avant
2 : Marche arriere
3 : Pasde changement
Paramétre 3 (Sélection de la valeur de la vitesse du moteur)
Plage de valeurs de la vitesse : 0 a 255
Commande {“N”:4,”D1”: paramétre 1,”D2”: parametre 2,”T”: parametre 4}
Fonction Regle la direction et la vitesse des moteurs.
Retour {ok}

Description des

parametres

Paramétre 1 (sélection du mode de fonctionnement des moteurs)
1: tourner a gauche

2: Tourner a droite

3: Avancer

4: Reculer

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a

l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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Paramétre 2 (Sélection de la vitesse des moteurs)

Valeurs allant de 0 a 255

Parameétre 4 Durée de la rotation du moteur

Valeur allant de 0 a 20 secondes

Commande {“N”:40,”D1”’: parametre 1,”D2”: parameétre 2 }
Fonction Définit le sens et la vitesse de rotation du moteur
Retour {ok}

Description des

parametres

Parameétre 1 (sélection du mode de fonctionnement des moteurs)
1: tourner a gauche

2: Tourner a droite

3: Avancer

4: Reculer

Paramétre 2 (Sélection de la vitesse des moteurs)

Valeurs allant de 0 a 255

Nettoyage des consignes

Commande {“N”:5}
Fonction Efface toutes les fonctions en cours d'exécution.
Retour {ok}

Description des

parametres

Commande de changement de mode.

Commande {*N:3,”D1”: parametre 1}
Fonction Change le mode de fonctionnement du véhicule
Retour

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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Description des Paramétre 1

parametres o
1 : Mode de suivi

2 : Mode évitement d’obstacle

Mode de contréle Joystick

Commande {*N:2,”D1”: parametre 1}

Fonction La voiture se déplace dans une certaine direction donnée par le

joystick. La vitesse est la vitesse maximale par défaut.

Retour {ok}
Description des Paramétre 1
parametres

1: Tourner a gauche
2: Tourner a droite
3: Avancer
4: Reculer

5: Sarréter

M. Actions spécifiques :

Etape 1 : Téléverser le programme

Ouvrez le code dans le répertoire "\Elegoo Smart Robot Car Kit V3.0 Plus\Lesson 6 SmartCar_
Multi_function\SmartCar_Core" et téléchargez le programme sur la carte Arduino.

Leszon § SmartCar_Multi_function » SmartCar_Core » w | Search 5.
~ Mame Date modified Type
wecode 170772019 14:58 File folder
|IRremote 177072019 14:58 File folder
Servo 1770772019 14:58 File folder
b Arduinelson-ve.11.1 C Header File

B MsTirmer2 C++ Source File

b MsTimer2 "

=g SmartCar_Core

C Header File

Arduino file

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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Débranchez la carte de l'ordinateur, puis allumez I'alimentation électrique du véhicule.

(CONSEILS : Le module Bluetooth doit étre retiré lorsque vous téléversez le programme, sin
on il risque de se produire une erreur).

Etape 2,3,4 : Idem que celle du chapitre précédent

Etape 5 : Cliquez dans I'application sur "Program".

Smart Robot Car

bcker Control
Program

;-:-.,.. New Project

when clicked

Voice&Light

i Control

R Variate

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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New Project

Motion

Voice&Light

-

B Control
@ Sensing
% Math

X \ariate

New Project

when EB clicked

——
forward 200

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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New Project

Control

= Math

& Vanate

New Project

when m clicked
Motion

oicedlight lef ‘clockwise

Control

£ Variate

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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Etape 9 : Pour finir, on peut voir le bouton "ELEGOO".

ELEGOO

Maintenant que vous avez terminé tous nos cours, nous vous invitons a

commencer votre agréable voyage dans le monde programmation !

LIELEGOD

Conseils : Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes lors de I'assemblage ou du test de la Smart Robot Car, n'hésitez pas a nous contacter a
l'adresse service@elegoo.com ou euservice@elegoo.com (pour les clients européens).
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